POLITECHNIKA POZNANSKA

EUROPEJSKI SYSTEM TRANSFERU I AKUMULACII PUNKTOW (ECTS)

KARTA OPISU PRZEDMIOTU - SYLABUS

Nazwa przedmiotu
Mechanika techniczna [S1Lot1>MT]

Przedmiot

Kierunek studiow Rok/Semestr

Lotnictwo 1/2

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow

- ogolnoakademicki

Poziom studiow Jezyk oferowanego przedmiotu
pierwszego stopnia polski

Forma studiow Wymagalnosc¢

stacjonarne obligatoryjny

Liczba godzin

Wyktad Laboratorium Inne (np. online)
15 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

30 0

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy

dr hab. inz. Roman Starosta
roman.starosta@put.poznan.pl

Wymagania wstepne

Student rozpoczynajacy ten przedmiot powinien mie¢ podstawowg wiedze z fizyki i matematyki,
obejmujgcg podstawy mechaniki klasycznej oraz podstawy rachunku rézniczkowego i catkowego. Powinien
réwniez posiadac¢ umiejetnosc¢ logicznego myslenia, pozyskiwania informacji ze wskazanych zrédet oraz
mie¢ gotowos¢ do podjecia wspotpracy w ramach zespotu.

Cel przedmiotu

Przekazanie studentom podstawowej wiedzy z mechaniki, w zakresie statyki, kinematyki i dynamiki ktéra
umozliwi studiowanie kolejnych przedmiotow m.in. z zakresu wytrzymatosci materiatéw, podstaw
konstrukcji maszyn, drgan, teorii maszyn i mechanizmow, itp.

Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

1. ma poszerzong wiedze w zakresie w zakresie wytrzymatosci materiatow, w tym teorii sprezystosci

i plastycznosci, hipotez wytezeniowych, metod obliczania belek, membran, watéw, potgczeh i innych
elementéw konstrukcyjnych, a takze metod badania wytrzymatosci materiatéw oraz stanu odksztatcenia
i naprezenia w konstrukcjach a takze ma podstawowg wiedze w zakresie gtéwnych dziatéw mechaniki



technicznej: statyki kinematyki i dynamiki punktu materialnego oraz bryty sztywne;j

Umiejetnosci:

1. potrafi analizowac obiekty i rozwigzania techniczne, potrafi wyszukiwac¢ w katalogach i na
stronach producentéw gotowe komponenty maszyn i urzgdzen, w tym srodkow i urzgdzen, ocenic¢ ich
przydatnos¢ do wykorzystania we wiasnych projektach technicznych i organizacyjnych

2. potrafi zastosowac jezyk matematyki (rachunek rézniczkowy i catkowy) do opisu prostych
zagadnien inzynierskich.

Kompetencje spoteczne:

1. jest Swiadomy spotecznej roli absolwenta uczelni technicznej, w szczegdlnosci rozumie potrzebe
formutowania i przekazywania spoteczenstwu, w odpowiedniej formie, informacji oraz opinii
dotyczgcych dziatalnosci inzynierskiej, osiggnie¢ techniki, a takze dorobku i tradycji zawodu inzyniera
2. prawidtowo identyfikuje i rozstrzyga dylematy zwigzane z wykonywaniem zawodu inzyniera
lotnictwa i kosmonautyki

Metody weryfikacji efektéw uczenia si¢ i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Egzamin koncowy sktada sie z czesci teoretycznej i zadaniowej. Zagadnienia teoretyczne, na podstawie
ktorych opracowywane sg pytania zostang przestane studentom drogg mailowg z wykorzystaniem systemu
uczelnianej poczty elektroniczne;.

Zaliczenie ¢wiczen na podstawie sprawdziandw oraz aktywnosci na zajeciach.

Tre$ci programowe

Elementy rachunku wektorowego.

Statyka, badanie réwnowagi réznych ukfadow sit
Twierdzenie o redukcji

Réwnowaga, kratownic, belek, ram

Tarcie statyczne

Kinematyka punktu

Kinematyka bryty sztywnej

Tematyka zaje¢

Wyktad:

- Elementy rachunku wektorowego: dodawanie wektorow, iloczyn skalarny i wektorowy, moment wektora
wzgledem punktu, moment wektora wzgledem osi; postulaty statyki, wypadkowa ukfadu zbieznego,
twierdzenie o trzech sitach, rownania rownowagi ptaskich i przestrzennych uktadéw sit

- Para sit, twierdzenie o redukcji, wypadkowa, wektor gtébwny, moment gtéwny, skretnik, tw. momencie
gtbwnym; wypadkowa uktadu sil rownolegtych, rownowaga dowolnego ptaskiego uktadu sit

- Obcigzenie ciggte, bryly zwigzane, ukfady przestrzenne

- Kratownice, wyznaczanie sit w pretach metoda rownowazenia weztéw i metodg Rittera; tarcie statyczne i
kinetyczne, tarcie ciegna, opor toczenia,

- Elementy geometrii mas, moment statyczny, srodek ciezkosci i Srodek masy; kinematyka punktu, opis
ruchu w uktadzie Kartezjanskim i w uktadzie naturalnym, predko$¢, przyspieszenie, przyspieszenie styczne
i normalne,

- Kinematyka bryty; klasyfikacja ruchow, liczba stopni swobody, kinematyczne rownania ruchu, twierdzenie
o rzutach predkosci, ruch postepowy, obrotowy, ptaski, kulisty i ogdiny.

- elementy dynamiki punktu materialnego, rownanie ruchu, ped, kret.

Metody dydaktyczne

Wyktad: prezentacja multimedialna, ilustrowana przyktadami podawanymi na tablicy
Cwiczenia: rozwigzywanie zadan na tablicy
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 75 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 47 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 28 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidow/egzaminu,
wykonanie projektu)




